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Streszczenie rozprawy doktorskiej mgr inz. Adama tawickiego

»Opracowanie inteligentnego, mobilnego systemu do analizy

obrazu roslin w srodowisku szklarniowym”

Celem szczegotowym pracy bylo zaprezentowanie nowego produktu: automatycznego
systemu do zbierania danych i wspierania decyzji w uprawach roslin szklarniowych. Sklada
si¢ on z autonomicznej platformy z robotem zbierajacym i przekazujacym dane o roslinach do
systemu informatycznego, ktory analizuje obraz i wspiera decyzje o zastosowaniu
odpowiednich §rodkow. Poprzez wykorzystanie nowatorskiej metody pozyskiwania i analizy
informacji o stanie ro$lin uprawianych w szklarniach oraz stosowanie autonomicznej
platformy do poruszania si¢ robotow po szklarni, powstato perspektywiczne rozwigzanie
innowacyjne. Zastosowanie tego systemu w szklarniach pozwoli na zamiang
z dotychczasowego sposobu analizowania ro$lin przez ekspertéw (czynnik ludzki) na uktad
obserwacji i pomiaru roslin przez roboty (narzgdzie informatyczne). Zatem zaplanowany do
wdrozenia automatyczny system zbierania danych 1 wspierania decyzji w uprawach roslin
bedzie wazng innowacja na rynku szklarniowej uprawy warzyw, przyczyniajac si¢ zwlaszcza
w Europie do jakosciowego 1 ilosciowego wzrostu produkcji i eksportu pomidoréw. Na
podstawie wynikéw badan przeprowadzonych z pomidorami mozna podja¢ decyzj¢ o
wdrozeniu nowego narzedzia do produkcji pod ostonami (uruchomienie produkcji systemu

oraz rozpoczecie jego instalowania w szklarniach).



